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Tento navod je chraneny autorskym pravom spoloénosti Mammotion. Bez pisomného
suhlasu spolo¢nosti Mammotion nesmie Ziadna spolo¢nost ani jednotlivec tuto priru¢ku
akymkol'vek sposobom az akéhokol'vek ddovodu kopirovat, upravovat, reprodukovat,
prepisovat ani prenasat. Tato prirucka sa moéze kedykol'vek zmenit bez predchadzajuceho
upozornenia.

Pokial nie je vyslovne uvedené inak, sluzi tento navod iba ako navod na pouzitie a
vSetky vyhlasenia a informécie v nej obsiahnuté nepredstavuju ziadnu formu zaruky.

Zamyslany ucel pouzitia

Kosacka Mammotion je uréena na starostlivost o travnik vdomacnosti a nie je uréena na
komeréné pouzitie.
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1Bezpecénostné instrukcie

DOLEZITE

PRED ZACATIM POUZiVANIA ROBOTA SI RIADNE PRECITAJTE CELY TENTO NAVOD
PONECHAJTE SI TENTO NAVOD PRE DALSIE POUZIVANIE A NEVYHADZUJTE HO

1.1VSeobecné bezpecnostné pokyny

1. Pred pouZitim robota si starostlivo precitajte a pochopte vsetky pokyny.
2. Srobotom pouZivajte iba originalne diely a prislusenstvo odporucéané spolo¢nostou Mammotion.

3. Nikdy nedovolte detom, osobam so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi
schopnostami alebo s nedostatkom skusenosti a znalosti, ani osobam, ktoré nie su s tymito
pokynmi oboznamené, aby robota pouZivali. Vek obsluhy méze byt obmedzeny miestnymi
obmedzeniami.

4. NEDOVOLTE detom, aby sa pocas prevadzky pohybovali v blizkosti robota alebo sa s nim hrali.
5. NEPOUZIVAITE robota v oblastiach, kde si [udia nie st vedomi jeho pritomnosti.

6. Pri manudlnom ovladani robota pomocou aplikacie Mammotion vidy chodte — nikdy nebehajte.
Budte opatrni na svahoch a udrZujte spravny postoj a rovnovahu. Pri manualnom ovladani
preberate za robota vsetku zodpovednost.

7. Nesadajte ani nestupaj na robota, adaptér, kable, nabijaciu zakladriu. MézZe dojst k ich
poskodeniu a strate zaruky.

8. NEDOTYKAIJTE sa pohyblivych ¢asti, ako je kosiaci kotug, noZe a kolesd, kym sa vietok pohyb
Uplne nezastavi.

9. Pokial robota pouzivate vo verejnych priestoroch, umiestnite okolo pracovnej plochy vystrazné
cedule s nasledujucim textom: "Varovanie! Automaticka kosacka na travu! Drzte sa dalej od
robota! Dohliadajte na deti!"

10.NENECHAVAIJTE robota v prevadzke bez dozoru, ak sa v blizkosti nachadzaju domace zvieratd, deti
alebo osoby.

11.Pri prevadzke robota noste pevnu obuv a dlhé nohavice.

12.Aby ste predisli poSkodeniu robota a nehodam s vozidlami a osobami, nenastavujte pracovné
oblasti ani prepojovacie cesty cez na verejné cesty ani verejné komunikacie.

13.NEPRIPAJAJTE ani sa nedotykajte poskodeného kébla, kym nie je odpojeny od elektrickej zasuvky.
Ak sa kabel pocas prevadzky poskodi, odpojte zastrcku zo zasuvky. Opotrebovany alebo
poskodeny kabel zvysuje riziko Urazu elektrickym pridom a mal by byt ihned vymeneny za novy.
Obratte sa bezodkladne na autorizovany servis.

14.UdrZujte predlZovacie kable v dostato¢nej vzdialenosti od pohyblivych nebezpecnych Casti robota,
ako su Zacie noZe, aby nedoslo k poSkodeniu kablov a robota.



1. NEMODIFIKUJTE robota sami. Upravy by mohli narusit jeho prevadzku, viest k vaznemu
zraneniu a/alebo poskodeniu, alebo viest k zruseniu zaruky. PouZivajte iba originalne diely a
prislusenstvo schvalené spolo¢nostou Mammotion.

2. Ak robot vydava neobvykly zvuk alebo signalizuje alarm, okamzite stlacte tlacidlo STOP.
3. Pravidelne (1x tyZzdenne) kontrolujte, ¢i vSetky Casti robota funguji normalne.

4. Pred vykondvanim udrzby, ¢istenim robota alebo jeho kontrolou najskor vypnite robota a
vyberte z neho kl'i¢. Pokial robot abnormalne vibruje, pred opdtovnym spustenim
skontrolujte, ¢i nie je poskodeny. Robot nepouzivajte, ak su niektoré jeho casti poskodené
alebo chybné.

5. Nedotykajte sa zacich noZov a kotucov pokial je robot v prevadzke. Pri manipuldcii so Zacimi
nozmi a kotucmi najskdr vzdy vypnite robota, vytiahnite kfuc a vidy pouZivajte ochranné
rukavice.

6. Obrazky pouzité v tomto navode su iba orientacné. Pozrite sa na skuto¢ného robota.

7. V pripade bazéna na zahrade zaistite, aby robot kosil travu v dostatocnej vzdialenosti od
hrany bazéna (min. 50 cm). Vyrobok ma vodeodolnost IPX6 v pracovnej polohe, nie je vSak
Uplne vodotesny.

8. Vodeodolnost IPX6 je v pracovnej pozicii robota.

9. Uzivatel je zodpovedny za nehody/nebezpecenstvo, ktoré vzniknt inym osobam na jeho
pozemku.

10.Robota a prisluSenstvo smie opravovat a upravovat iba autorizovany servis alebo odborne
spOsobild osoba, ktora bola preskolena v autorizovanom servise.

11.Prevadzkova a skladovacia teplota: 0°C — 40°C. Prevadzkova teplota na nabijanie: 5°C - 40°C.

1.2 Bezpecnostné pokyny k nabijacej zakladni

1. NEUMIESTNUIJTE nabijaciu zakladfiu do miest, kde by o riu fudia mohli zakopnut.
2. NEUMIESTNUIJTE nabijaciu zakladfiu do miest, kde hrozi stojatd voda.

3. Na nabijanie robota pouzivajte iba originalnu nabijaciu zakladnfu. Nespravne pouzitie moze
viest k Urazu elektrickym pridom, prehriatiu alebo Uniku korozivnej kvapaliny z batérie. V
pripade uniku elektrolytu do oci, oplachnite oci vodou alebo neutralizaénym prostriedkom a
vyhladajte lekarsku pomoc, pokial sa korozivna kvapalina dostane do odi.

4. UdrZujte nabijaciu zakladnu a prislusenstvo aspon 60 cm od horlavych materidlov. Poruchy
alebo prehriatie m6Zu predstavovat riziko poZiaru.

5. Pri pripdjani napajacieho zdroja do zasuvky vidy pouzivajte prudovy chrani¢ (RCD) s
vypinacim pridom maximalne 30 mA.



1.3 Bezpecnostné pokyny na kosenie

1.

Nesiahajte rukami a nohami do blizkosti Zacich noZov. Nesiahajte pod robota ani sa ho
nedotykajte, ked' je zapnuty.

Nezdvihajte ani nepremiestniujte robota, ked' je zapnuty.

Pred spustenim odstrante z tradvnika kamene, vetvy, ndradie, hracky ani iné predmety, aby
ste zabranili poSkodeniu nozov.

Na robota a nabijaciu zakladiiu NEPOKLADAIJTE Ziadne predmety.

5. NEPOUZIVAITE robota, pokial tla¢idlo STOP nefunguje.

Zabrante zrazkam s ludmi alebo zvieratami. Pokial sa mu niekto alebo nieco dostane do
cesty, okamZite robota zastavte.

VZdy robota vypnite, ked' sa nepouziva.

NEPOUZIVAITE robota stcasne s vysuvnymi zavlaZzovaémi (sprinklery) a vyhnite sa
umiestiovaniu prepojovacich ciest v mieste, kde su inStalované zavlazovace (sprinklery).

NEPOUZIVAIJTE robota v stojatej vode alebo za silného dazda.

1.4 Bezpecnostné pokyny k batérii

Litium-idnové batérie mozu pri nespravnom zaobchadzani explodovat alebo sa vznietit. Zabrante
demontazi, skratom, vystaveniu vode, ohnfiu alebo vysokym teplotam. Zaobchddzajte s nimi
opatrne a vyvarujte sa akéhokolvek mechanického alebo elektrického posSkodenia. Skladujte
batérie mimo dosahu priameho slne¢ného Ziarenia.

1.

Pouzivajte iba origindlnu nabijaciu zakladnu a napajaci adaptér. Nekompatibilné nabijacky
mo&Zu sposobit Uraz elektrickym pridom alebo prehriatie.

NEPOKUSAJTE sa opravovat ani upravovat batérie. Pokusy o opravu mézu viest k vaZznemu
zraneniu v dosledku vybuchu alebo urazu elektrickym prddom. V pripade uniku su uvolnené
elektrolyty korozivne a toxické.



2 Uvod
2.10 kosacke

Obrazky pouzité v tomto navode su iba orientacné. Pozrite sa na skuto¢ného robota.

Pohlad zhora

1. Tlacidlo nastavenia vysky
kosenia stla¢it smerom dole a

otocit
2. Indikator stavu batérie
3. Dazdovy senzor
4. Pozri popis nizSie pod obrazkom
5. Kontrolky
6. STOP tlacidlo
7. Klue
8. Bocné svetld LED

YUKAmini2800 YUKAmini 21000

4. Modul YUKA mini2800 % Modul YUKA mini 2 1000
4-A. Vision modul 4-A. 360° LiDAR
4-B. Svetlo 4-B. Svetlo

4-C. Vision modul

Pohlad zospodu

9. Predné koleso

10. Zadné koleso

11. Vymenitelna batéria

12. Infracerveny prijimac

13. Madlo
14. Zaci n6z

15. Zaci kotué

16. Nabijaci kontakt




Tlacidla a kontrolky

® Ak sa vyskytnu akékolvek neocakavané problémy, stlacte tlacidlo STOP pre okamzité
zastavenie robota.

e Dlhym stlatenim () robota vypnete/zapnete.

® Dvojitym stlacenim odomknete iba robota po nidzovom zostaveni.
® Stlacenim ﬁ , @ potom stlacenim zahéjite ndvrat robota spat do nabijacej zakladne.

® Stlacenim f—..l’, a potom stlacenim spustl'te pokracovanie v koseni.

® Stlacenim a pridrzanim f—..l’ po dobu 5s, a potom stlacenim aktivujete DropMow.

Viac informdcii v sekcii 4.1 DropMow.

® Stlacenim smerom dole a otocenim nastavite manualne vysku kosenia.

Nabijacia zakladna

1. LED kontrolka

2. Infraderveny vysielac

3. Nabijaci kontakt




2.2 LED kontrolky

Kosacka
LED Stav
Zelena svieti
Zelena pulzuje
Modra blika
Bo¢né LED
kontrolky

Cervena svieti

Nesvieti

Nabijacia zakladha

LED Stav
Zelena blika
Zelena svieti
LED

Cervena svieti

Nesvieti

Popis

Robot funguje spravne.

e OTA aktualizacie.

e Robot sa nabija.

e Tlacidlo STOP aktivované.

e Vybita batéria.

e Robot uviazol.

e KI'uc nie je v kosacke spravne viozeny.

e Robot bol nadvihnuty/nahnuty/preklopeny.

e Robot vykazuje chybu (viac v aplikacii).

e Aktualizacia robota zlyhala.

e Robot je vypnuty.

e Robot je v stand by rezime.

e Bocné LED su vypnuté v aplikacii.

® Robot je v manualnom rezime, ale aktualne
je neaktivny.

Popis

Robot je zaparkovany v nabijacej zakladni.

Robot nie je zaparkovany v nabijacej zakladni.

Chyba nabijacej zakladne.

Nie je pripojena k elektrickej sieti.



2.3 Pouzité symboly

Tieto symboly najdete na vyrobku. Starostlivo si ich prestudujte.

DL IC

TS-A081-2703002

DL IC

TS-A081-2703002
ADS-81EJ-27-5

C€

Made in China

= )| £ I3

€& O\ re mx

Do not touch rotating blade.
Ne touchez pas la lame rotative.

Pouzite odnimatel' ny napajaci adaptér TS-A012-1201002.

Pouzite odnimatel' ny napajaci adaptér
TS-A081-2703002/ADS-81EJ-27-5.

Tento vyrobok je v stlade s platnymi smernicami CE. BLAKAR trading s.r.o.
vyhlasuje, Ze stanoveny vyrobok je v zhode a spliia smernicu 2014/53/EU.
PlIna verzia vyhlasenia o zhode je k dispozicii na www.blakar.cz/prohlaseni-
o-shode

Tento vyrobok je vyrobeny v Cine.

Tento vyrobok nie je dovolené likvidovat ako bezny domovy odpad.
Zaistite ekologicku likvidaciu vyrobku v sulade s miestnymi
predpismi. Viac informacii na www.sewa.sk

Tento vyrobok modze byt recyklovany. Viac informacii na
www.sewa.sk

Balenie tohto vyrobku by nemalo byt vystavené vihkosti a vode.

Balenie tohto vyrobku by nemalo byt zakryté.

Nesmie sa prevracat.

Tento vyrobok je krehky.

Na balenie tohto vyrobku ani na vyrobok a jeho prisluSenstvo sa
nesmie Sliapat, sadat ani stapat.

Spotrebi¢ triedy lll.

Varovanie - nedotykajte sa rukami ani nohami pohyblivych ¢asti
vyrobku a Zacich nozov, pokial sa pohybuiju.

-8-
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VAROVANIE: Pred pouzitim vyrobku si starostlivo precitajte cely
navod.

VAROVANIE: Nebezpeéenstvo vymrstenia predmetov proti telu. Pocas
prevadzky udrzujte dostatocnu bezpeénu vzdialenost od vyrobku.

VAROVANIE: Nedavajte ruky ani nohy pod zapnuty alebo
spusteny vyrobok. Pri manipulacii s vyrobkom alebo jeho
zdvihanim vypnite najskor vyrobok a vyberte z neho kl'ié.

VAROVANIE: Nikdy nejazdite na vyrobku. Nikdy nedavajte ruky
ani nohy do blizkosti rotujucich nozov alebo pod zapnuty vyrobok.



3 Zacatie pouzivania

3.1Instalacia nabijacej zakladne

Vyberte vhodnu lokaciu pre umiestnenie nabijacej zakladne

Nabijacia zakladna je miesto, kde vas robot parkuje a dobija sa. Pre zaistenie
bezproblémovej prevadzky sa uistite, Ze miesto instalacie spifia nasledujice podmienky:

Rovny povrch: Oblast musi byt bez hrbolov, svahov alebo kameriov.

Blizky zdroj napajania: Pre napdjanie nabijacej zakladne je nutna pristupna elektricka
zasuvka.

Volné okolie: Do vzdialenosti 1 m vlavo, vpravo a pred nabijacou zakladriou sa nesmu
nachddzat Ziadne prekazky (ako su stromy alebo domy ¢i iné objekty).

<«—p <>
21m/3.3 ft | 21 m/3.3 ft
W1
W1 >1m/3.3 ft
W1

Dobré osvetlenie (len YUKA mini 2 800): Dobré osvetlenie pomaha robotovi s orientdciou.

Blizko travnika (len YUKA mini 2 800): Pre presné polohovanie sa uistite, Ze vzdialenost medzi
nabijacou zakladriou a robotom pocas procesu mapovania nepresahuje 60 m. Ak mate viac ako
jednu oblast travnika, odporuca sa umiestnit nabijaciu zakladriu medzi ne pre optimalny vykon.

W1

Wr
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Zostavenie nabijacej zakladne

1. VloZte nabijaciu veZu do stojnej dosky nabijacej zakladne, kym nebudete pocut KLIKNUTIE.

2. Vlozte Styri skrutky do spodnej Casti nabijacej zakladne vid obrazok a utiahnite ich pomocou
priloZzeného skrutkovaca.

-1-



3. Na upevnenie nabijacej zakladne na zvolenom mieste pouZite Styri prilozené koliky. Uistite sa, Ze
nabijacia zdkladra smeruje k travniku.

-----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

POZNAMKA

Pokial je nabijacia zdkladna inStalovana na beténovom povrchu, zaistite ju
rozpernymi skrutkami (nie su sucastou balenia).

3. Zakladria musi smerovat prednou stranou do oblasti kosenia.

W1

0 N
@ Wi A

Wi

N\
Wil

Wi R Wi W1

% W
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4. Pripojte kdbel nabijacej zdkladne k napdjaciemu adaptéru.

5. Zapojte napajaci adaptér do elektrickej zasuvky. Zaistite kabel k podkladu pomocou
dodanych kablovych kolikov.

6. Umiestnite robota manualne do nabijacej zdkladne a zacnite nabijat. Po sprdvnom
manudlnom zaparkovani kosacky do nabijacej zakladne sa bo¢na LED didda rozsvieti na
zeleno.

§ @ POZNAMKA - DOLEZITE

Pred aktivaciou robota ho nechajte Uplne nabit.

-13-



3.3 Stiahnutie aplikacie Mammotion

Naskenujte nizSie uvedeny QR kdd a stiahnite si aplikaciu z Google Play alebo App Store,
pripadne v oboch obchodoch vyhladajte ,,Mammotion®.

ol
e ik
[=]

Po instalacii aplikacie sa prosim zaregistrujte a prihlaste. Pocas pouZivania vas aplikdcia moze v
pripade potreby poZiadat o pristup k Bluetooth, polohe a miestnej sieti. Pre optimalny vykon sa
odporuca povolit vyssie uvedené opravnenia. Daldie informdcie ndjdete v nadej Zasadach ochrany
osobnych udajov (v aplikacii prejdite do sekcie Profil > O aplikacii Mammotion > Zasady ochrany
osobnych udajov).

Ak sa chcete prihlasit pomocou U¢tu tretej strany, kliknite na & alebo ‘na prihlasovacej stranke
a pokracujte.

Upozornenie na ochranni zndmku:

; @ lkona “G” je ochrannou zndmkou spoloénosti Google LLC. Ikona “@§ ” je ochrannou:
znamkou spoloc¢nosti Apple Inc. VSetky ochranné znamky uvedené v tejto prirucke sﬂi
majetkom prislusnych vlastnikov. :

-14-



3.4 Nastavenie kosacky

| POZNAMKA
@ ® UdrZujte vzdialenost medzi telefénom a robotom 3 m alebo mene;j.

® Ak pouZivate mobilné data 4G, mozZete nastavenie Wi-Fi preskocit.
1. Kliknite na + pre pridanie robota.
2. Postupujte podla pokynov na obrazovke a prepojte robota s Wi-Fi
3. Postupujte podla pokynov na obrazovke a aktivujte vstavany 4G modul.
4

Aktualizujte kosacku pred zacatim pouZivania na najnovsiu verziu.

POZNAMKA
@ 4G modul je volitelny doplnok pre YUKA mini 2 1000 a je predajny samostatne.

Pri modeli YUKA mini 2 800 je 4G modul sucastou kosacky.

Add
0 @ £
-

Device Sevice Me —
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Ak ste pocas procesu prepojenia robota neaktivovali modul 4G, méZete tak urobit kliknutim na
stavovy riadok na domovskej stranke:

1. Kliknite na Stavovy riadok na domovskej stranke.
2. Kliknite na 4G tlacidlo.

3. Kliknite na Aktivovat a pockajte na Uspesné dokoncenie aktivacie.

Mammotion
YUKA-XXXXXXXX 4

& -

Standby

» +
Start Task

0 @

Device Service

3

3.5 Priprava pred za¢atim kosenia

® Pred prvym pouzitim posekajte travnik na vySku max. 10 cm.

® (Qdstrante z travnika nedistoty, hromady listia, hracky, droéty, kamene a
dalSie predmety.

® Uistite sa, Ze na travniku nie su ziadne deti ani zvierata.

\
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® Uistite sa, Ze je robot spravne pripojeny k nabijacej zakladni a Ze bo¢né LED svieti zeleno.
Potom dokoncite kalibraciu v aplikacii.

® Na dosiahnutie najlepsich vysledkov kosenia sa odporuca kosit za suchého pocasia. Kosenie v
dazdi moze sposobit prilepenie travy k robotu a posmyknutiu. NESEKAJTE za zIého pocasia,
ako je silny dazd, burky alebo sneh.

[ Wi »
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3.6 Mapovanie a kosenie travnika

. . o 7 . 7 [ \
1. Kliknite na Vytvorit oblast na domovskej stranke. 2 SN @ °
2. Preditajte si a riad'te sa pokynmi v aplikacii, aby ste overili, Ze je vas N 2
robot pripraveny na mapovanie.
Mammotion

YUKA-XXXXXXXX 4

3. YUKA mini 2 800 podporuje AUTOMATICKE MAPOVANIE.

Postupujte podla pokynov v aplikacii.
4. YUKA mini 2 1000 podporuje MANUALNE MAPOVANIE. Postupuijte @ >
podla pokynov v aplikacii.

Kliknutim na Zaéat mapovanie spustite mapovanie travnika.
Standby

Create@}l}( Area
L]
[ ] L4

Device

6. Po dokonceni mapovania kliknite na Kosit a spustite kosenie.

e
-
M

)

3.7 Nabijanie

POZNAMKA
@ Robot sa musi nachadzat v pracovnej oblasti, aby sa mohol vratit do nabijacej zakladne.

Dobitie

oKliknite na na stranke mapy v aplikacii alebo

e Stlacte tlacidlo ﬁ a potom tlacidlo na robotovi
pre navrat robota do nabijacej zakladne.

-18 -



4 Denné kosenie

4.1 DropMow

V rezime DropMow nie je potrebné Ziadne mapovanie — staci kosacku poloZit, stlacit tlacidla
»Mow & Start” a kosacka zacne kosit v pravidelnom vzore tvaru pismena N v smere, ktorym

prave stoji. Do€asne vytvorena mapa sa neuklada, ¢o je idedlne na rychle a jednorazové
kosenie.

Medzi odporucané poutzitie patri:

N
® Kosenie oblasti, kam sa robot bezne nedostane. o WL -
2 o
® Docasné ulohy kosenia, ktoré nevyzaduju kompletnd mapu.
%?(Tmotion
Pouzitie DropMow: B
e Kliknite na ©> Funkcia Beta > DropMow v aplikacii. @ °
Standby
» +
Start Task
0 9 -
Device Service Me

alebo

® Stlacte a pridrzte tlacidlo lﬁ_ll po dobu 5s, a potom stlacte tlacidlo na tele robota.

-19-



4.2 Bezna uloha (Individualne nastavenie)

Prispdsobenie ulohy kosenia:

1.

i & W N

Kliknite v aplikacii na obrazok robota pre vstup na stranku Mapa.

Kliknite na g Kosit pre vstup na stranku oblasti.

Kliknite na Oblast kosenia pre vyber oblasti, ktord chcete kosit.

Kliknite na Nastavenie pre konfiguraciu nastavenia ulohy.

Kliknite na Start pre zahajenie kosenia.

3 & Uil @eow

Mammotion
YUKA-XXXXXXXX 4

Standby

> +
Start Task

3 N @eon o

Standby  YUKA-x00000¢

>

w
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4.3 Naplanovanauloha

POZNAMKA
@ e Ulohy nemoZno vytvarat, ked robot pracuje.

e Ulohy je moZné nastavit po vytvoreni oblasti kosenia.

Naplanovanie ulohy automatického kosenia:

1. Nadomovskej stranke kliknite na+, pokial eSte nebola vytvorena Ziadna uloha.
2. Kliknite na Oblast kosenia pre vyber oblasti na kosenie.
3. liknite na Nastavenie pre nastavenie parametrov.
4. Kliknite na Planovaé pre nastavenie datumu a ¢astu, potom kliknite na UloZit.
5. Nakoniec kliknite na UloZit pre kompletné uloZenie naplanovanej Glohy kosenia.
4 )
3 Nl @eow (]
2 o
Mammotion
YUKA-XXXXXXXX 4
Cal o
Standby
> +
Start Task
0 @ -
Device Service Me
\ J
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5 Mammotion aplikacie

S aplikdciou Mammotion si moZete plne prispdsobit, spravovat a monitorovat svoju kosacku, ¢o
vam umozni ovladat kosenie odkialkolvek.

5.1Prvky aplikacie

Virtualna stena

Virtudlna hranica funguje ako neviditelna bariéra, ktord vymedzuje obvody alebo obmedzuje
pristup do oblasti, kam nechcete, aby robot vosiel.

Medzi odporuc¢ané pouzitie patri:

® Travniky s nejasnymi alebo nedefinovanymi obvodmi.

® Vodné prvky, ako su bazény alebo jazierka (okraje vodnej plochy).

-

No-go zéna

No-go zdéna je oblast, ktorej sa ma vas robot Uplne vyhnut. Je klicova pre ochranu robota pred
poskodenim a pre jeho udrzanie mimo citlivych alebo nebezpecénych oblasti. Robot nebude kosit v
zdkazovych zénach.

Odporucané poutzitie zahfna:

® Nizke zahony, najmi nizsie ako 20 cm.

® Okraje vodnych pléch, ako su rybniky alebo bazény, najma tam, kde nie je jasna hranica.
® Priehladné predmety, ako su siete proti hmyzu alebo sklenené dvere.

® Malé alebo nizko polozené prekazky, napr. Snury na bielizen, lana od stanu alebo vodovodné
potrubie.

® Domceky pre domacich milacikov napr. psia buda.
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® Vysoko cenné alebo chulostivé rastliny, vratane plodin a okrasnych rastlin.

® ZavlaZovacie zariadenia, ako su hadice a postrekovace (sprinklery).

P

\

N

No-stop zéna

No-stop zdéna je oblast, kde robot vypne funkciu vyhybania sa prekdzkam a nezastavi sa pred
Ziadnymi prekazkami pri ceste do pracovnej oblasti alebo na iné miesto a pri ndvrate do nabijacej
zakladne. Su uZitocné pre zloZité, ale bezpecné oblasti, kde by robot inak mohol uviaznut.

Odporucané poutZitie zahfna:
® Plochy travnika, ktoré moézu byt kvoli sezénnym zmenam mylne rozpoznané ako neplatné.

® Plochy s nizkymi, bezpecnymi prekazkami.

p
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Pridanie virtualnej steny/ No-go zény / No-stop zény

1. 1. Kliknite na obrazok robota na domovskej stranke pre pristup na stranku Mapa.
2. 2. Kliknite na Mapa.

3. 3. Kliknite na Vytvorit.

4. 4. Vyberte Virtualny mur/ No-go zéna / No-stop zéna a dokondite pridanie podla
pokynov v aplikacii.

$ & N @eow o

Mammotion
YUKA-XXXXXXXX 4

Standby

» +
Start Task

Device

5.2 Nastavenie kosenia

Mad kosenia

Vyberte optimalny méd na zaklade stavu vasho travnika a pozadovaného vzhladu v ponuke
Kosit > Nastavenia > Méd kosenia

® Iba obvod: Kosenie iba obvodu travnika.

® Zigzag: Kosenie klasickych pruhovanych linii.

® Sachovnica: Kosenie krizom pre husty a rovnomerny povrch travnika.

e Adaptivny Zigzag: Robot automaticky upravuje drahu kosenia po dizke pre vyssiu
efektivitu.
Vzor (tla€ na travnik)

Pridajte do mapy text alebo obrazky. Na mape prejdite do ponuky Vytvorit > Vzor a pridajte vzor.
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5.3 Bezpeénost a ochrana

Detekcia prekazok
Upravte reakciu robota na objekty a meniaci sa terén v jeho kosiacej drahe. V ponuke Kosenia >
Nastavenia > Rezim detekcie prekazok si moéZete vybrat jednu z troch Urovni citlivosti:

® Sensitive (citlivy): ZvySuje citlivost robota na Standardné prekazky aj na netravnaté plochy
(napr. chodnik, $trk). Tento rezim pouZivajte na zlozZitych travnikoch.

e Standardné: Detekuje a vyhyba sa beZznym prekazkam (napr. hrackam, nabytku), s ktorymi sa

stretne pocas kosenia. Toto je odporucané predvolené nastavenie.

o Off (vypnuty): Vypne detekciu prekazok. Pouzivajte iba v Specifickych, kontrolovanych
prostrediach, kde detekcia nie je nutnd alebo narudsa plnyuld prevadzku.

Dazdovy senzor
Vas robot je vybaveny vstavanymi dazdovymi senzormi. Ak su tieto senzory aktivované, robot
automaticky prestane kosit a vrati sa do nabijacej zakladne, akondhle detekuje dazd.

® Tuto funkciu zapnete/vypnete v Nastavenia > Dazdovy senzor.
Bezpecnost pre noéné Zivocichy
Tato funkcia pomaha chranit noc¢né Zivocichy pocas nocnej prevadzky. MozZete nastavit robota

tak, aby v noénych hodinach Kosenia nizkou rychlostou alebo Zastavit kosenia.

® Tuto funkciu povolte v Nastavenia > Bezpeénost pre noéné Zivoéichy.

5.4 Zabezpecenie a sledovanie

Geo-fence Alarm

Aplikacia vam zasle push notifikdaciu, pokial sa robot vzdiali od uréenej pracovnej oblasti o viac
ako 50 m, a upozorni vas tak na potencidlny neopravneny pohyb.

® Ak chcete funkciu pouzit, prejdite do sekcie Profil > Najst moje zariadenie a povolte
Oznamenie o polohe.

GPS sledovanie

Pokial sa vas robot strati, mdzete sledovat jeho polohu v redlnom ¢ase pomocou GPS,
za predpokladu, Ze bol robot prepojeny s aplikdciou Mammotion.

® Ak chcete funkciu pouzit, prejdite do sekcie Profil > Najst moje zariadenie a povolte
Zaznam polohy.
-25-



AirTag kompatibilita

Robot podporuje instalaciu AirTag vo vnutri krytu.

1. Odstrante horny kryt robota.
2. Umiestnite a upevnite AirTag na ur¢ené miesto pre montaz.

3. Nasadte spat horny kryt a uistite sa, Ze je spravne zaisteny.

POZNAMKA
@ AirTag nie je sucastou balenia. Aplikdcia Mammotion nepodporuje funkciu AirTag.
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5.6 Aktualizacia firmware

Pre optimalny zazZitok sa uistite, Ze je vas robot aktualizovany na najnovsiu verziu firmware.
Aktualizacia firmware:
1. Prejdite do sekcie >@Q) Informacie o zariadeni > Verzia robota a aktualizujte firmware.
2. Uistite sa, Ze je robot pripojeny k stabilnej sieti.

3. Pocas aktualizacie nesmiete ukoncit aplikaciu, vykonavat iné operacie ani vypnut robota.
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6 Udrzba

Pre udrzanie optimélneho vykonu kosenia a predizenie Zivotnosti robota odportéa spolo¢nost
Mammotion vykondvat pravidelné kontroly a dadribu minimalne jedenkrat za tyzden. Z
bezpeénostnych dévodov vidy noste ochranny odev, ako sU nohavice a pracovna obuv; pocas
udrzby sa vyhnite noseniu otvorenych sandalov a ch6dzi naboso.

® Pred udrzbou robota ho vypnite a vyberte z robota kltc.

® Na distenie robota NEPOUZIVAITE vysokotlakovy €&isti¢, prid vody ani rozpustadla.

® Po udrzbe sa uistite, Ze je robot umiestneny na zemi v pracovnej polohe, nie kolesami
nahor.

e NEOBRACAIJTE robota kolesami nahor, aby ste umyli jeho podvozok. Pokial ho za Géelom
Cistenia obraciate, nikdy na robot nestriekajte zo spodu vodu a uistite sa, Ze ho po vycisteni
vratite do pracovnej polohy. Toto opatrenie je nevyhnutné, aby sa zabranilo vniknutiu vody
do motorov a moznému ovplyvneniu normalnej prevadzky robota.
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6.1Cistenie

VAROVANIE

® Pred zacatim akychkolvek Cistiacich prdc sa uistite, Ze je robot Uplne vypnuty.
& ® Pred otoc¢enim robota nahor kolesami ho vzdy najskor vypnite.

® Priotacani robota nahor kolesami s nim manipulujte opatrne, aby ste
neposkodili kamerovy modul ani modul LiDAR.

Kryt

Na Cistenie krytu robota pouZivajte makku kefu alebo vihku handri¢ku. Nepouzivajte prud vody (z
hadice ani tlakového cistica), alkohol, benzin, acetén ani iné korozivne alebo prchavé rozpustadia,
pretoze by mohli poskodit vzhlad a vnatorné sucasti robota.

Podvozok

Pri ¢isteni podvozku a Zacieho kotuéa pouzivajte ochranné rukavice. Na odstranenie necistot
pouzite kefu alebo plastovu skrabku. Skontrolujte, ¢i nie sU noZe poSkodené, a uistite sa, Ze sa
noZe a kosiaci kotu¢ volne otaéaju. Na €istenie spodnej ¢asti NEPOUZIVAITE ostré predmety a
pruad vody (z hadice ani z tlakového Cistica).

Kolesa

Zadné aj predné kolesa ocistite kefou. Odstrante pripadné necistoty. Po kazdych 200 hodindach
prace pouzite olej (suc¢astou balenia vyrobku) a premazte os oboch prednych kolies.

Vision kamera / LiDAR modul

Utrite objektiv kamery / LIDAR modulu handrickou z jemného mikrovldkna, aby ste odstranili
pripadné skvrny, ale neposkodili objektiv ani LiDAR.

Cistenie nabijacej zakladne

Pred Cistenim alebo udrzbou nabijacej zakladne ju najskér odpojte z elektrickej zasuvky. Na
Cistenie infracerveného vysielaca a nabijacieho kontaktu pouzite jemnu handri¢ku. Nepolievajte
nabijaciu zakladfAu vodou. Kontakty nabijacej zakladne oSetrite pripravkom na kontakty napr.
Kontakt 61.
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6.2 Udrzba Zacich nozov

VAROVANIE

® Privymene noZov vidy pouzivajte ochranné rukavice. Pocas inStalacie
NEPOUZIVAITE elektricky skrutkovag.

& ® Pri vymene noZov vymerite vSetky skrutky naraz, aby ste zaistili optimalny rezny
vykon.

® Poinstalacii sa uistite, Ze sa vSetky noZe volne otdcaju.

® Pre zaistenie optimalneho vykonu pocas dlhodobého skladovania udrzujte hriadel motora
suchy a Cisty. Pravidelna udrzba hriadela motora pomaha predchdadzat hromadeniu necistot
a vlhkosti, ktoré mézu ovplyvnit funkciu motora. Predpokladana Zivotnost motora je 1500
hodin prevadzky.

® /acie noZe su povazované za spotrebné prislusenstvo a mali by byt vymenené, pokial sa silne
opotrebuju. Odporuca sa menit noZe kazdé 1-2 mesiace alebo po 150 hodinach prevadzky.
Pri hustejSej trdve je nutnd Castejsia vymena nozov, aby bola kosba travy kvalitna.

Vymena zZacich nozov

1. Vypnite robota a vyberte kluc.

2. 2. Umiestnite robota na makky, Cisty povrch a otocte ho kolesami nahor. Davajte pozor,
aby ste netlacili na kamerovy modul / modul LiDAR.

3. 3. Odmontujte staré Zacie noZze pomocou dodaného skrutkovaca s krizovym bitom.

4. 4. Nainstalujte nové Zacie nozZe (B) pomocou dodanych skrutiek (A). Uistite sa, Ze sa noze
volne otacaju a su bezpecne nainstalované.
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6.3 Udrzba batérie

® Pred uskladnenim kosacky nechajte batériu nabit do 100%.
® Ajked kosacku nepouZivate, nechajte batériu plne nabit kazdé 2-3 mesiace.

® Pred nabijanim a uskladnenim sa vZdy uistite, Ze su nabijacie kontakty na kosacke aj nabijacej
zakladni Cisté a suché.

6.4 Uskladnenie

Aby ste zaistili optimalny stav robotickej kosacky pre budicu sezénu kosenia, riadne ju uskladnite
vo vnutri vratane nabijacej zakladne. Pokial v zime okolita teplota klesne pod 0 °C, uchovavajte
roboticku kosacku a nabijaciu zakladfiu vo vnutri, na dobre vetranom mieste.

Uskladnenie kosacky
1. Nechajte batériu Uplne nabit.
2. Vypnite kosacku a vyberte kl'Uc.

3. Vydistite kosacku od vsetkych necistot (kryt, kolesa, vision/lidar modul, kosiace kotuce,
kosiace noze) jemne navlhéenou handrickou alebo jemnou kefkou ¢i plastovou Skrabkou.
Neposkriabte predny kryt vision alebo lidar modul. Neumyvajte kosacku vodou ani Zziadnymi
chemikaliami.

4. Nechajte kosacku uplne uschnut v pracovnej polohe.

Na nabijacie kontakty naneste ¢isti¢ kontaktov (napr. Kontakt 61). Pozor, NENANASAJTE ¢isti¢
na Ziadne iné Casti robota, najma na kovové kontaktné plochy, s vynimkou nabijacich
kontaktov.

6. PremazZte osi predného kolesa dodanym olejom (sucastou balenia).

7. Uskladnite kosacku vo vnutri.
Uskladnenie nabijacej zakladne

1. Odpojte adaptér od elektrickej zasuvky a od nabijacej zakladne.
2. Vyskrutkujte plastové skrutky z podkladu a zakladne.

Ocistite zakladriu jemnou kefkou a navlhéenou handrickou. Nepolievajte ju vodou ani
Ziadnymi chemikaliami. Nechajte ju Uplne uschnut.

4. Na nabijacie kontakty naneste Cisti¢ kontaktov (napr. Kontakt 61).

Uskladnite nabijaciu zakladnu a adaptér vo vnutri.
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7 Preprava a prenasanie

Na prepravu kosacky odporucame pouzit originalny obal pre robota aj nabijaciu stanicu.

Pre bezpecné prendasanie kosacky:

1. Vypnite kosacku.
2. Uchopte kosacku za madlo v jej prednej ¢asti vid obrazok.

3. Spodnu stranu kosacky so kosiacimi noZmi drzte smerom od tela.
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acia

V 4

8 Likvid

Pri likvidacii vyrobku dodrZujte miestne predpisy a poziadavky.

Nevyhadzujte batérie do bezného domového odpadu. Vyberte batériu a odovzdajte ju na

zbernom mieste.
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9 Specifikacia

9.1 Zakladna Specifikacia

Parametre

Model

Max. plocha
kosenia

Max. pocet

oblasti

Pohon

Max. sklon
pozemok

Max. sklon na
hraniciach

Prejazd
nerovnosti

Sirka kosenia
Zaci kotué

Vyska kosenia

Dizka nabijania

Max. vydrz
prace

YUKA mini 2
800 1000
YUKA2800 (YMVS4) YUKA21000 (YM2S1)
800 m? 1,000 m?
5 10

pohon zadnych kolies

45% (24°)

20% (11.3°)

35 mm
190 mm
1
20-60 mm
115 min 135 min
az120 min az 125 min
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Parametre

Automatické
dobijanie
Polohovanie

anavigacia

Vyhybanie sa
prekazkam

Hlasovi asistenti

Konektivita

Hladina
akustického
vykonu vazena
krivkou A

Hladina
akustického tlaku
vazena krivkou A

Vodeodolnost
Dazdovy senzor
OTA aktualizacia

GPS ochranaa
sledovanie

Geo-fence
Alarm

Vision
Geo-fence

Vision
monitorovanie

YUKA mini 2

800 1000
ano

Triple-Camera Al Vision

, 360° LiDAR Module & Al Vision
systém

Triple-Camera Al Vision

. 360° LiDAR Module & Al Vision
systém

Alexa & Google Home

4G & Bluetooth & Wi-Fi

LWA:65 dB, KWA:3 dB

LPA:57 dB, KPA:3 dB

IPX6 (v pracovnej polohe)

ano

ano

ano

ano

ano

ano
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Parametre
800

Teplotny rozsah
prevadzky

Teplotny rozsah
skladovania

Cista vaha 10.6 kg

Rozmery

YUKA mini 2

1000
5-40°C
0-40°C
10.9 kg
525 x 413 x 281 mm

9.2 Specifikacia prevadzkovych pasiem (pre modely EU)

Robot
Kategoria Frekvenény rozsah (MHz)
BLE 2400-2483.5
2400-2483.5
Wi-Fi 5550-5700
5745-5825
15659-1610
oSS 1164-1300*

Maximalny vykon vysielaca (dBm)
<20
<20
<20

<13.98

*Poznamka: YUKA mini 2 1000 nepodporuje tuto frekvenciu.
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4G Modul (Model: MC230)
NizSie uvedena tabulka je iba pre model YUKA mini 2 800.
Kategoria Frekvenény rozsah(MHz) Maximalny vykon vysiela¢a (dBm)

Tx: 1920-1980
LTE Band1 25
Rx: 2110-2170

Tx: 1710-1785
LTE Band 3 25
Rx: 1805-1880

Tx: 2500-2570
LTE Band 7 25
Rx: 2620-2690

Tx: 880-915

LTE Band 8 25
Rx: 925-960
Tx: 832-862

LTE Band 20 25
Rx: 791-821
Tx: 703-736

LTE Band 28A 25
Rx: 758-791
Tx: 718-748

LTE Band 28B 25
Rx: 775-803

Tx: 2570-2620
LTE Band 38 25
Rx: 25670-2620

Tx: 2300-2400
LTE Band 40 25
Rx: 2300-2400
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9.3 Technicka Specifikacia batérie

YUKA mini 2
Parametre
800 1000
Model: TS-A081-2703002 Model: TS-A081-2703002/
Adaptér IHant;/It;)lOS-A%O V~,50/60 ADS-81EJ-27-5
' ’ Input: 100-240 V~,50/60 Hz, Max. 2 A
tput: 27Vdc, 3 A, 81W
Outpu de, 34,8 Output: 27 Vdc, 3 A, 81W
Batérie 21.6 Vdc, 4.5 Ah, 97.2 Wh 21.6 Vdc, 6.1 Ah, 137.76 Wh
Model batérie MWBT06S02P-03 MWBT06S02P-
01/MWBT06S02P-06
Robot Input: 27 Vdc, 3 A

Model: CHG2310
Nabijacia Input: 27 Vdc, 81W

zakladna Output: 27 Vdc, 3 A
Te.plota!. ] 4-45 °C
pri nabijani

VAROVANIE: Pouzivajte iba originalny napéajaci adapteér a bateriu vyrobcu Mammotion.
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8 Zarucny list

Model:

SN:

Datum predaja:

Peciatka predajcu:

Tento zarucny list plati pre vyrobky dovezené do Slovenskej republiky firmou BLAKAR trading
s.r.o., prevadzkareri: Azalkova 1272, 252 42 Jesenice, 1CO: 282343391, DIC: CZ28234391.

ZARUCNE PODMIENKY

e Na vyrobok sa poskytuje zaruka za akost v dizke 36 mesiacov odo diia predaja spotrebitelovi.
¢ Zaruka sa vztahuje na vady vzniknuté preukazatelne nasledkom chybného materialu.

¢ Zaruka sa nevztahuje na vady spésobené dopravou, nedodrzanim pokynov na obsluhu

e uvedenych v ndvode, zlou udrzbou, mechanickym poskodenim, zasahom do

¢ vyrobku, alebo zavady sp6sobené poruchami v el. sieti, nespravnou instalaciou,

¢ nevhodnym umiestnenim (prasné, chemicky ¢i inak nevhodné prostredie)

¢ Zaruka sa nevztahuje na vady sp6sobené beznym opotrebenim (u batérii najma strata kapacity,
Zivotnost batérie je minimalne 6 mesiacov odo dna predaja, ¢i opotrebenia

e 7acich nozov, Zacich kotucov, pneumatik, kolies atd).

¢ Pre uplatnenie zaruky je nutné predlozit doklad o kupe (napriklad faktura, potvrdenka alebo
vyplneny zarucny list s peciatkou predajcu)

Autorizovany servis pre Slovensku republiku
BLAKAR trading s.r.o., Azalkova 1272,

252 42 Horni Jiréany, Ceska republika
tel.: +420 774 737 789, +420 606 839 644
(Po —Pa 8:00-16:30)
e-mail: servis@blakar.cz

www.lubasekacky.cz

772 /A MMOTION

Copyright © 2026, MAMMOTION All Rights Reserved.

Informacie uvedené v ndvode su platné v den tlace navodu, zmeny vyhradené
z dévodu aktualizacii a tlaéovych chyb.
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